F-17, Pedat z potencjometrem 10Kom
Pedat z potencjometrem i switchem, idealny do sterowania predkoscig obrotowa w:

e silnikach indukcyjnych przy pomocy falownika. Na tej stronie znajdziesz opis podtgczenia i
filmik ze sterowania silnikiem indukcyjnym 0,75kW przy pomocy falownika V1000

Yaskawa(omron).\

e silnikach pradu statego, np. BLDC. Na tej stronie znajdziesz opis podfgczenia i filmik ze
sterowania silnikiem BLDC 57BL80-230 przy pomocy sterownika BLD-120A.

R1

Potencjometr R1= 10kOm

1- GND.
2- POT.
3- ”+II

Styk S1: max. 5A/250Vac

4- COM.
5- NC

51

W pozycji neutralnej F-17 styk S1 jest otwarty, potencjometr jest pozycji zerowej. Przy minimalnym
ruchu pedata, styk S1 jest w pozycji zamknietej NC. A potencjometr zaczyna prace dzielnika napiecia

zakresie od 0 do 10 kOm. Uzywamy go w naszych urzadzeniach wszedzie tam gdzie potrzebna jest
kontrola predkosci obrotowej przez uzytkownika w sposdb liniowy. Ponizej znajdzie przyktady
zastosowania w naszych urzgdzeniach plus przyktadowe sposoby podtaczenia z falownikiem V1000
oraz sterownikiem BLD-120A. Pedat F-17 powstat przy pomocy druku 3D.



Gwarancja:

Kupujac F-17 dostajesz rok gwarancji. Zachowaj dowdd zakupu, zeby mdc z niej skorzystad.

Sprzedawca udziela 12 miesigcznej gwarancji na dostarczony produkt. Gwarancja jest liczona od
momentu dostarczenia produktu. Co oznacza:

1) Jesli urzadzenie F-17, ktdre jest na gwarancji przestanie dziala¢ lub bedzie uszkodzone ale byto
uzywany zgodnie z jego przeznaczeniem, Sprzedawca obliguje si¢ do wymiany catego urzadzenia
po uprzednim otrzymaniu uszkodzonego egzemplarza oraz kopii dowodu zakupu.



silnik indukcyjny 0,75kW +falownik V1000
GND(1)---- AC

POT.(2)——A1
n+”(3)____ V+
COM. (4)---SC.

NC.(5)---S1

Przy domysinych ustawieniach falownika w ten sposdb bedziesz mdgt obracad silnikiem w jednym
kierunku przypisanym do wejscia cyfrowego S1. Podpinajgc NC.(5) do S2 zmienisz kierunek obrotéw.
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silnik BLDC 57BL80-230 +sterownik BLD-120A

GND(1)---- COM(0VDC), brazowy
POT.(2)----SV, z6ity

»+”(3)---- 5VDC, pomaranczowy
COM.(4)---COM(0VDC), brgzowy

NC.(5)---BRK+EN, szary + biaty

Do zmiany kierunku stuzy przewdd F/R- zielony. Jesli chcesz korzystac ze sterowania predkoscia
obrotowg silnika przy pomocy potencjometru to pamietaj, ze musisz skreci¢ na min. RV.
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